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@ Einrichtung zur Uebertragung von Stuckgutei 
Forderer. 

@) Die Einrichtung (1) besteht aus einem Sockel (10) und 
mehreren koaxialen auf den Sockel aufgeschraubten 
Scheiben (11). Jede Schelbe (11) besteht aus einem zen- 
tralen Stator (18) und einem ringformlgen, auf diesem um 
eine Hochachse (14) drehbar gelagerten Rotor (19). Der 
Rotor (19) tragt mindestens einen Arm (12) mit einem Grei- 
fer (13) zum Ergreifen der Stuckguter. Die Drehbewegung 
des Rotors (19) ist durch einen Servomotor gesteuert. 
Durch weitere Servomotoren des Arms (12) ist der Greifer 
(13) radial und parallel zur Achse (14) beweglich. Durch 
dieseri' modularen Aufbau ist die Einrichtung (l)-vletseltig 
anwendbar und kann daher in grossen Stuckzahlen prels- 
wert hergestellt werden. 



I von einem ersten Fdrderer auf einen zweiten 
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Beschreibung 



EIne Einrichtung gemass Oberbegriff des An- 
spruchs 1 1st aus der DE-PS 3 333 301 bekannt. Auf 5 
einem Sockel 1st eine mit konstanter Drehzahl rotle- 
rende Scheibe gelagert. Die Scheibe trSgt zwei 
Schwenkarme, die um Achsen parallel ziir Drehach- 
se der Scheibe schwenkbar sind. Ah den freien En- 
den der Schwenkarme ist je ein weiterer Schwenk- 10 
arm angebracht, der an seinem freien Ende einen 
vertikal beweglichen Greifer tragi Dadurch gelingt 
es, den Greifer trotz der konstant drehenden 
Scheibe zum Erjgreifen eines . SQsswarenstuckes 
Ober einem Forderband kurzfrlstig anzuhalten und 15 
ihn beim Einlegen des Gegenstandes in eine vorbei 
gefuhrte Verpackungsschachtel syrichron mit die- 
ser Schachtel zu bewegen. 

Der vorliegenden Erflnduhg. liegt die Aufgabe zu- 
grunde, eine Einrichtung der eingangs genannten 20 
Art derart weiterzubilden, dass sie vielseitig an- 
wendbar Ist Diese Aufgabe wind durch die kenn- 
zeichnenden Merkmale des Anspruchs 1 geldst 

Nachfolgend wlrd ein Ausfuhrungsbeispiel der 
Erfindung anhand der Zeichnungen erlautert. Darin 25 
zeigt: 

Fig. 1 eine schematische Draufsicht auf die Ein- 
richtung in eiher Anwendung fur die BestOckung 
vpn Behaltern, 30 

Fig. 2 eine Seitenansicht der Einrichtung nach 
Rg.1. 

Fig. 3 einen Axialschnitt durch eine Scheibe und 
Fig. 4 eine Draufeicht auf die Scheibe nach 
Rg.3. 35 

In der schematischen Darstellung nach Fig. 1 sind 
zwei erfindungsgemasse Eihrichtungen 1; gezelgt in 
einer Anwendung, wo sie von einem Fordertjand 2 
stetig .angeJIeferte Biscuits 3 ergrelfen und in rohr- 40 
formige Zwischenbehalter 4 auf je einer weiteren 
Forderstrecke 5 ablegen und darin Stapel bilden. 
Die Forderstrecken 5 fuhren die gefOllten Behalter 
4 Z.B. einer Verpackungsmaschirie 6 zu. 

Wie in Fig. 2 dargestellt ist, besteht die EInrich- 45 
tung 1 aus einem Sockei 10 und mehreren koaxlaien, 
ubereinander auf dem Sockel aufgeschraubten 
Scheiben 11. Jede. Scheibe 11 tragt mindestens einen 
Ami 12 mrt einem' Greifer 13, der im dargestellten 
Ausfuhrungsbeispiel als Saugnapf zum Erfassen 50 
der Biscuits 3 ausgebildet ist. Der Greifer 13 ist mit- 
tels des Arms 12 radial zur Drehachse .14 der be- 
treffenden Scheibe 11 und parallel zu dieser Achse 
14 beweglich. Dazu besteht in der Darstellung nach 
Fig. 2 der Arm 12 aus einem radial angeordneten Te- 55 
leskop 15, das an seinem freien Ende ein parallel zur 
Achse 14 verlaufendes zweites Teleskop 16 tragt. 
Der Greifer 13 ist am beweglichen Glied 17 des zwei- 
ten Teleskops 16 befestigt. Jede Scheibe 11 besteht 
aus einem zentralen. stationaren Stator 18 und ei- 60 
nem ringformigen, auf dem Stator 18 drehbar gela- 
gerten Rotor 19. Der.oberste Stator 18 ist durch ei- • 
nen Deckel 20 abgedeckt 

In Fig. 3 ist ein Axialschnitt durch eine Scheibe 1 1 
dargestellt. Der Stator 18 Ist etwas dicker als der 65 



Rotor 19. Er hat an einer Stirnseite 22 Stifte 23 und 
auf der anderen Stirnseite 24 damit fluchtende Boh-^ 
mngen 25 zum Zentrieren Qbereinander angeordne- 
ter Scheiben 1 1 gegeneinander und mit dem Sockel 
10. Femer hat der Stator 18 Durchgangsbohrungen 
26 zum Festschrauben auf dem Sockel lO mittels 
. Schrauben 34. Von der Stirnseite 22 stehen mehre- 
re elektrische Steckkontakte 27 ab, und an der 
Stirnseite 24 sind damIt fluchtende Buchsen 28 an- 
gebracht. Die miteinander fiuchtenden. Steckkon- 
takte 27 und Buchsen 28 sind durch Leitungen 29, 
30 miteinander verbunden. Die belden Leitungen 29 
dienen zur Obertragung der Speisespannung fur 
Steuereinrichtungen 31 , 32 im Stator 18 und im Rotor 
19. Die Lertung 30 ist ein Datenl3us zur Obertragung 
vori Steuerbefehlen von einer zentralen Steueaing 
33 an die einzelnen Scheiben 11 und zur Obertra- 
gung allfSlliger Fuhlersignale von den. Scheiben 1 1 
an die Steuerung 33. Dieser Datenbus kann auch 
optoelektrohisch ausgefQhrt werden, wobei statt 
des einen Stiftes 27 ein Fotoempfanger und statt 
der zugehorigen Buchse 28 eine Leuchtdiode ange- 
ordnet wird. Gesteuert durch die Einrichtung 31 re- 
petiert die Leuchtdiode das vom Fotoempfanger 
empfangerie Signal. 

Der Stator 18 hat ferner zwei Durchgangsboh- 
mngen 38 fur die Pneuniatikspeisung des Rotors 19 
Z.B. mif Vakuum fOr den Greifer 13 und Druckluft 
.fur Betatigungszylinder. 

- Der Rotor 1 9 ist auf dem Stator 1 8 mittels Kugella- 
gem 39 gelagert Ein durch die Einrichtung 31 ge- 
steuerter Servomotor 40 dient zum Drehen des Ro- 
tors. Ein Rltzel 41 auf der Abtriebswelle des Motors 
40 greift in einen Zahnkranz 42 des Rotors 19. Zwei 
Schleifringe 43 am Stator 18 dienen zur Obertra- 
gung der Speisespannung zur Steuereinrlchtung 32 
und ein weiterer Schleifring 44 zur Obertragung 
von Steuerungs- und Fuhlersignaien zwischen den 
Einrichtungen 31, 32. Am Rotor 19 sind entsprechen- 
de Bursten 45 angebracht Aitemativ konnen die 
Schleifringe 43, 44 auch am Rotor 19 und die Bur- 
sten 45 am Stator 18 angeordnet werden. Zur Ober- 
tragung der Druckluft und des Vakuums hat der 
Stator 18 zwei Umfangsnuten 46, die Ober Querboh- 
oingen 47 mit den Bohrungen 38 kommunlzieren. Ra- 
diale Bohrungen 48 im Rotor 19 mOnden In diese Nu- 
ten 46 und speisen eine Vehtileinhelt 49, die von 
der Einrichtung 32 gesteuert wird. Im: Ausfuhrungs- 
beispiel nach Rg. 3 Ist der Arm 12 als Parallelo- 
grammgestange 52 dargestellt. Die Greiferbewe- 
gung wird durch Servozylinder 53 gesteuert, wel- 
che durch Servoventile in . der Ventileinheit 49 
gesteuert sind. Zur ROckfuhrung der Stellung des 
Greifers 13 dienen lineare Weggeber 54. Statt der 
Zy Under 53 konnen auch elektrische Stellmotoren, 
Z.B. Servomotoren mit Gewindespindein, eingesetzt 
werden. Am Ende des Gestanges 52 ist ein vertika- 
les Rohr 55 losbar angebracht, das am unteren En- 
de den Greifer 13 tragt Das Rohr 55 ist uber einen 
Schlauch 56 nriit einem Schaltventil in der; Ventilein- 
heit 49 verbunden. Das Rohr 55 ist bei^ den ver-. 
schiedenen, ubereinander angeordneten' Rotoren. 19 
unterschiedlich lang, so dass alle Greifer 13 etwa 
auf gleicher Hohe sind. Rohr 55 und Greifer 13 kon- 
nen leicht gegen eine andere Greifeinrichtung aus- 
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getauscht werden, wenn z.B. andersartige Produk- 
te gehandhabt werden sollen. 

Um das Tragheitsmoment des Rotors 1 9 gering zu 
halten, wird sein Gehause 57 sowie der Arm 12 und 
der Greifer 13 zweckmassig aus einem leichten, stei- 5 
fen Material hergestellt, vorzugsweise aus kohle- 
faserverstarktem Kunststoff. ... "■ " , 

im Betrieb arbeitet die beschriebene Einrichtung r 
wie folgt: Die Lage der auf dem Forderband 2 konti- 
^nuierlich angelieferten Biscuits wird durch nlcht A 10 
dargestellte Fuhler, z.B. eine Femsehkamera mit .ei- • 
nem Auswertgerat, erfasst. Die Signale dieses Fuh- 
jers werden in die zentrale Steuerung 33 einge- . 
speist. Samtliche Rotoren 1 9 der Scheiben 1 1 drehen 
in gleicher Richtung, _aber nlcht konstantec ,Ge- 15, 
schwindigkelt Ihre durchschnittliche^ Geschwindig — ' ^ 
keit richtet sich nach der Gi'eschwindigkeit des' Ban- • , , 
des 2, Durch. den Date nb us 30 werden /die ^ Steuer- \y ' 
einrichtungen 31^ der iverschiedenen Scheiben ^11 " > 
einzein angesteuert und Whalten;von den 'Steue- 20 
rung 33 die Befehia fur die zur Ergreifung/'der - 
Biscuits 3 erforderllche''Bewegung^ des Ser^^ , .J. 
tors 40 und des Arms 12. Die. Bewegurig des .Grel- ' 
fers 13 wird so gesteuert, dass beim Ergreifen ei- 
nes Biscuits die Relativgeschwindigkeit zwischen 25 
Greifer 13 und Band 2 sehr gering ist In gleicher C , 
Weise wird beim Weiterdrehen des Rotors 19 das er- 
griffene Biscuit in die Behalter 4 oder z.B. in eine 
Verpackungsschachtel gezielt abgelegt, wobei hier 
wiederum beim Abiegen die Horizontalbewegung des . 30 
Grelfers 13 mit der Bewegung der BehSlter synchro- , 
nisiertwird. 

Durch den modularen Aufbau ist die beschriebeK' ; > 
ne Einrichtung sehr vielseitig einsetzbar und kann 
daher in grossen Serien kostengunstig hergestellt 35 
werden. Ausserdem kdnnen die Scheiben 11 bis auf 
die auftragsabhangigen Greifer 13 fertig montiert 
und geprOft an Lager gehalten werden, so dass kur- 
ze Ueferfristen fQr neue Aniagen realisiert werden 
kdnnen. Die Einrichtung 1 kann z.B: auch eingesetzt 40 
werden zum Gruppieren von StQckguterri auf einem 
zwelten Fdrderband, zum BestOcken von^PraJinen- 
schachtelh mIt unterschledilchen Pralinen.^ Sum Pa-,; 
lettieren von verpackten StQckgOtern, zum>Aus-i '' 
sondem fehlerhafl verpackter GOter, zunl^;Be^'^ 45 
stucken eines Zwischenspeichers oder- derglei--^ - 
Chen. Dank dem modularen Aufbau kdnnen auch 
nachtraglich zusdtzliche Scheiben 11 auf die Einrich- 
tung 1 aufgesetzt werden, z.B. ziir Erhqhung .der\ 
Kapazitat. - ^ v ^ 1 * ■ i 50 

Im dargestellten rAusfQhruhgsbeispiel hat Jeder 
Greifer 13 dreP durch Servomotoren gesteuerte' 
Frelheitsgrade, namlich."dle-Drehung,um,die Aclise , 
14, die radiale Entfemung des Greifers 13 von der 
Achse 14 sowie die yerschlebung paraliel zur Ach-.r' 55 
se 14. Je nach Anwendung kann es wunscheswert 
sein, eirien zuskttlichen Freiheitsgrad, z.B. elne^ 
Drehung bes Grelfers 13 um seine HbchsuDhse par- ^^^^^^ „; 
allel zur Achse 14.vorzusehen. Diesjjst z.B. nOtz- 
lich, wenn .langliche Produkte, z,B. Schokoladerie- 60 
gel, mit einer bestimhiten Orieritierung iabgelegt wer- 
den soilen. ! 

^ i: 
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Patentanspruche 

ff <\. Einrlcrttung zur Obernahme von Stuckgutern 
(3), insbesbndere von Gebackstucken oder Suss-y 
warenstuckien, von einem ersten Forderer (2) und 
^zur Weitergabe derselben an einen zweiten Forde- 
rer (5), bestehend. aus einem Sockel (10), minde- 
stens einer daraiifi montierten drehbaren Trager^ 
scheibe '(ll) und riieliireren Aufnahmevorrichtungen 
(13), dadurch gekennzelchnet, dass die Trager- 
scheibe (11) mit ihrer einen Stirnseite (22) losbar mit 
dem Sockel (10) vefbunden ist und dass sie an ihrer 

^ gegenuberiiegender^ Stimselte (24) Mittel (25, 26) 

^ zum . Befestigen elher ' weiteren, glelchen Trager- 

_ .scheibe (11) aufwelst. ' 

2! 'Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn: 
;zeichnlet, dass die Tragerschelbe (11) aus einem zen- 
' tralen.' stationaren Stator (18) und einem auf dem 

' . Stator (18) drehbar gelagerten, ringformigen Rotor 
(19) besteht lind dass die Befestigungsmittel (25, 26) 
am Stator (18) angeordnet sind. 

3, Einrichtung nach Anspruch 2, dadurch ge- 
. kennzeichnet; dass die Aufnahmevorrichtungen 

(13) Je an einem vom Rotor (1 9) abstehenden Arm (1 2) 
: 'angebracht..sind und dass jede Aufnahmevomch- 
*tung/(13) mindestens^ radial und parallel zur Dreh- 
' achse (1 4) des Rotors (1 9) gesteuert bewegbar ist 

4. Einrichtung nach Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass jede Aufnahmevorrichtung (13) 
austauschbar idsbar mit dem betreffenden Arm (12) 
verbundeh ist und, dass weitere,. unterschledlich ge- 
staltete : Aufnahmevpriichtungen zum Austausch 
gegen die ersteri Aufnahmevomchtungen (13) vor- 
handensind. 

' 5: Einrichtung nach Anspruch 3 oder 4, dadurch 
gekennzeichriet, dass der Arm (12) in radialer Rich- 
\^ tung teieskbplsch verschiebbar ist. 

6. Einrichtung nach einem der Anspruche 2 bis 5, 
dadurch gekennzelchnet, dass ein Servomotor (40) 
zum Drehen des Rotors (19) im Stator (18) angeord- 
net ist. ^ 

7. Einrichtung nach einem der AnsprOche 2 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, dass im Stator (18) an bei- 
den Stimseiten (22, 24) Mittel (27, 28, 38) zur Ober- 
tragung von Energie und von Signalen angeordnet 

' sind, dass weitere Energie- und Signalubertra- 
gungsmittel (43, 44, 45, 46, 48) zvyischen dem Sta- 
tor (18) und dem Rotor (19) vorhanden sind und dass 
> . der Rotor (19) eine Steuereinrichtung (32) zur 
\2 Steuerung der Bewegung der Aufnahmevorrich- 
tung (13) ehthait. 

8. Bnrichtiing nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzelchnet, dass die weiteren SignalQbertra- 

^ gungsmittei Schleifringe (43, 44) umfassen. 

9. Einrichtung riach ' Anspmch 8, dadurch ge- 
kennzelchnet, dass die Schleifringe (43, 44) am Ro- 
tor (1 9) angebracht sind. 

, 10. Einrichtung nach einem der Anspruche 2 bis 
' 9, dadurch gekennzeichnet, dass das (Behause (57) 
des Rotors (19) soWje die Aufnahmevorrichtungen 
(13) aus einem leichten,.steif en IVIaterial bestehen, 
vorzugsweise aus kohlefaseryerstarktem Kunst- 
stoff. •> 
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